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MECANISME DE TRANSMISSION DE MOUVEMENTS AXIAUX ET 
ROTATIFS ENTRE DEUX AXES DECALES 


5 La pr6sente Invention se rapporte S un m^canisme de transmission 

de mouvements axiaux et rotatifs entr© deux axes d^cal^s trouvant une 
application particullere dans un mecanlsme de mise t I'heure et de remontage 
d'une piece d'horiogerie et plus particullcrement a un tel mecanisme comportant 
une couronne de remontoir actlonnant une lige de remontoir et de mise a I'heure. 

10 Plus particuli^rement, la pr6sente invention a trait k un tel m6canisme dont 

la tige de remontoir et de mise S I'heure est en deux parties d'axes situes dans 
des plans paralleles mais d^cal^es I'une par rapport a I'autre. De tels m^canlsmes 
de remontage et de mIse a I'heure a tige en deux pi6c»5 decalees sont 
particulierement utiles pour des mouvements k complications, notamment 

15 modulaires, car dans de tels mouvements la tige de remontoir se trouve d6cal6e 
par rapport au plan median du mouvement ce qui est un inconvenient du point de 
vue pratique et surtout esth§tique. 

On connaTt un tel dispositif de remontage et de mise k I'heure du document 
DE 197 25 884 qui divulgue une tige de remontoir et de mise k I'heure en deux 

20 parties d'axes paralleles et decalees relives cin6matiquement d'une part en 

rotation par une premiere liaison cinematlque et d'autre part en translation par une 
seconds liaison cin6matique.L'inconvenient majeur du mecanisme decrit dans ce 
document reside dans le fait que la premiere liaison cin6matique Introduit une 
inversion du sens de rotation entre la premiere et la seconde partie de la tige de 

25 remontage et d© mis© k I'heure. Cela est particulierement desagreable pour 
I'usager lors de la mise a I'heure car elle se fait en sens inverse de ce qui est 
habitue). 

La pr^sente invention a pour but de permettre la realisation d'un 
m6canisme de transmission de mouvem nt axiaux et rotatifs entre deux axes, 
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notamment d'un mecanlsme de remontage et de mise a I'heure comportant une 
tige de rempntage en deux parties d'axes situes dans des plans paralleles reli6 s 
cln6matiquement en rotation et en translation mais qui evite une inversion du sens 
de rotation des deux parties de la tige de remontage. 
5 La present© Invention a pour objet un mecanlsme de transmission de 

mouvements axiaux et rotatlfs entre deux axes situes dans des plans paralleles et 
notamment un m6canisme de remontage et de mise & I'heure d'une pi^ce 
d'horlogerie comportant une tige de remontage en deux parties d'axes situ6s dans 
des plans paralleles, ces deux parties de la tige de remontage 6tant relives 
10 dnematlquement tant pour des rotations que pour des translations et qui se 
distingue par les caracteristlques enum6r6es dans la revendicatlon 1. 

Le dessin annex§ lllustre sch6matiquement et a litre d'exemple une forme 
d'execution du mecanisme de transmission de mouvements axiaux et rotatifs 
selon I'invention appliqu§ a un mecanisme de remontage et de mise & I'heure 
15 d'une piece d'horlogerie. 

La figure 1 est une coupe axlale du mecanisme 
La figure 2 est une vue de dessus du mfecanisme. 
La figure 3 est une vue en bout du chariot mobile reliant les premiere et 
seconde parties de la tige de remontoir. 
20 La figure 1 est une coupe partielle d'une piece d'horlogerie munie du 

m^canisrtie de remontage et de mise a I'heure selon I'invention. 

La piece d'horlogerie comporte une bolte comportant un fond 1, une carrure 
lunette 2 et une glace 3 a rint6rleur de laquelle est mont§ un mouvement 4 
^ventuellement equipe d'un mecanisme additionnel 5 situ§ entre le mouvement 4 

25 et le cadran 7. 

Comma on le voit, la premiere partie 8 de la tige de remontoir, faisant partie 
du mouvement 4, est situ§e bien plus bas que le plan median de cette piece 
d'horlogerie du fait de la surepaisseur due au module chronographe 5. La 
premi&re partie 8 de la tige de remontoir comporte a proximite de son extremite 
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situ^e dans le mouvement 4 un carre 10 permettant de remonter par un rouage 
conventionpel I bariitet du mouvement lorsque cette partie 8 de la tige de 
remontoir est en position de remontage illustr6e ^ la figure 1 . Ce carr6 1 0 coulisse 
de fa^on oonventionnelle dans un mobile acUonnant une liaison cin6matique 

5 entratnant en rotation raiguillage du mouvement pour sa mise § I'heure lorsque 
cette premiere partie 6 de la tige de remontoir est en position tiree de mise a 
I'heure illustree en pointill6s S la figure 1 . 

L'extremitd libre de cette premiere partie 8 de la tige de remontoir est 
pivotSe dans un ensemble mobile forme de deux plaques, une plaque avant 1 1 et 

10 une plaque arriere 1 2 fixees ensemble et dans des plans parall^les k I'aide de 
rivets 13. La distance enire ces plaques 1 1 et 12 est d6temninee par des 
entretolses 14 constltuee par la partie mediane des rivets 13 entre tes deux 
plaques 11, 12. 

Monte rigidement sur I'extr6mit6 de la premiere partie 8 de la tige de 
15 remontoir et situ^ entre les deux plaques 11 , 12 se trouve un premier pignon 15. 
Ce premier pignon 15 est en prise avec un renvoi 16 pivots fou entre les plaques 
11 et 12. Ce pignon 15 comporte un moyeu 15a de sorte que I'^paisseur du 
pignon 15 et de son moyeu 15a occupe tout I'espace compris entre les deux 
plaques 11 et 12 de I'^quipage mobile. Le renvoi 16 est en prise avec un second 
20 pignon 17, egalement situ6 entre les plaques 11 et 1 2 de I'dquipage mobile, 

solidaire de Textr^mit^ interne de la seconde partie 1 8 de la tige de remontoir qui 
est logee et pivot6e dans une lumi§re pratiqu§e dans la plaque 1 1 de l'6quipage 
mobile 11, 12, lumlere d§bouchiant sur la tranche sup^rieure de cette plaque 11. 
Uextr^mitd externe de la seconde partie 18 de la tige de remontoir traverse 
zs de fagon ^tanche la oarrure lunette 2 et se termine par une couronne de remontoir 
19. 

L'equipage mobile 1 1, 12 est dlspos6 en partie au moins dans un Icgement 
20 forme radialement dans la carrure lunette 2. Dans des variantes cet equipage 
mobile pourrait etre partieflement ou totalement log^e dans le mouvement 4 ou 
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son mScanisme additionne) 5. La plaque 11 d cet equipag moknle est prise sans 
jeu entre le^moyeu du second pignon 17 et une partie de grand diametre de la 
seconde partie 18 de la tige de remontoir de sorte que i'^quipage mobile 11,12 
suit les mouvements axiaux de cette premidre partie 18 de la tige de remontoir et 

s les communique t la premiere partie 8 de la tige de remontoir. 

Ainsi suivant que i'usag^ place la couronne 19 dans sa position enfonc^e, 
illustree ^ la figure 1 en traits pleins, ou dans sa position r6tract6e, lllustr^e en 
traits mixtes a la figure 1 , la premiere partie 8 de cette tige de remontoir, parall&le, 
mais d§cal§e, subit egalement de$ mouvements axiaux la deplagant en position 

10 de remontage, respectivement de mise a I'iieure du mouvement 4. 

Lorsque I'usager imprime une rotation a la couronne 19 et done k la 
seconde partie 18 de la tige de remontoir, cette rotation est transmlse par le 
second pignon 17, le renvoi 16 et le premier pignon 1 5 & la premiere partie 8 de la 
tige de remontoir. Du fait de ia presence du renvoi les premiere 8 et seconde 18 

15 parties de la tige de remontoir toument dans le m§me sens. 

Ce mecanlsme de remontage et de mise a I'heure permet de dispose la 
couronne de remontoir 19 dans le plan median de ia bofte de montre bien que le 
mouvement 4 soit decal6 par rapport a ce plan median. De plus, ce mecanisme 
provoque lors de la rotation de la couronne de remontoir 19 une rotation dans le 

20 mdme sens de la premiere partie 8 de la tige de remontoir permettant une mise k 
I'heure du mouvement de fa9on traditionnelle et ais^e pour I'usager. 

Ce mecanisme de remontage et de mise 4 I'heure comporte done une 
premise partie 8 de tige de remontage coop6rant avec le mouvement 4, plvot6e 
dans I'ensembte mobile 11, 12, mals axialement solidaire de cet ensemble ainsi 

25 qu'une seconde partie 18 de tige de remontage pivotee dans I'ensemble mobile 
11, 12 mais axialement solidaire de celui-ci. Ainsi. les deux parties 8, 18 de la tige 
de remontoir sont axialement solidaires I'une de I'autre par i'interm6dialre de 
I'ensemble mobile 11,12. De plus, ces deux parties 8, 18 de la tige de remontoir 
sont reliees par les premier 15 et second pignons 17 ainsi que le renvoi 16, la 


premiere partie 6 de cette tige suit done les mouv menls de rotation d la 
seoonde p^ie 18 de cette tige. Ainsi les deux parties 8, 18 de la tige de remontoir 
sont reliees cinematiquement pour leurs mouvements de translation et de rotation 
et leur rotation s'effectue dans le m§me sens. La liaison cinematlque de translation 
est r6alis6e par rensemble mobile 11, 12; le premier pignon 15 et son moyeu 15a 
et par le second pignon 17 et son moyeu et I'extremite de grand diametre de la 
aeconde partie de la tige 18. 

Un tel mecanisme de transmission de mouvements axiaux et rotatifs entre 
deux axes situes dans deux plans paralldles peut-6tre appllqu6 dans des pieces 
d'liorlogeries ayant un mouvement seui ou comportant un ou des m^canlsmes 
additionnels solt pour le remontage et la mise h Tiieure, soit pour Tactionnement 
d'une fonction de quantieme ou de reveil etc. 

bans une variante le renvoi16 provoquant Tinversion du mouvement de 
rotation pour que les deux parties de tige toument dans le m§me sens peut-etre 
remplac6 par un train d'engrenage comportant un nombre impair de rouages, ceci 
peut-etre necessaire si la distance s^parant les deux plans dans lesquels se 
trouvent les deux parties de la tige est grande, 

Dans une variante I'ensemble mobile 1 1,12 pourrait 6tre venu d'une seule 
pi^ce de fabrication realise par usinage d'un seui bloc. 

Un avantage du mecanisme decrit reside encore dans le fait que la partie 
de tige 18 §tant plac6e et ptvot^e dans une lumlere de I'ensemble mobile, le 
mouvement et ses m6oanismes additionnels peuvent §tre sortis dela boite de 
montre par le fond de la boTte, le fond 1 ayant 6t^ retirS, sans enlever la tige du 
remontoir 18. 

Dans la fomne d'ex6cution illustree du mecanisme de transmission les deux 
axes sont paralleles entre eux. Dans une variante oes axes peuvent §tre situes 
dans des plans paralldles mais dtre angulairement d§cal6s entre eux. II suffit en 
effet que le train d'engrenage reliant les deux parties 8,1 8 d'axes comport des 
engrenages coniques. 
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Le m6canisme decrit peut egalement etr utilise dans des applications non 
horlogere g^rtout oCi il s'agit de transmettre entre deux axes, situ^s dans des plans 
paralleles, des mouvements axiaux et rotatifs. 
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REVENDIOATIONS 


M6canisme de transmission de mouvements axiaux et rotatifs entre 
deux parties d'une tige d'axes d^cal§s caracterise par ie fait qu'il 
comporte un ensemble mobile (11.12) deplagable axialement, par lefait 
que la seconds partie (18) de la tige porte un second pignon (17) et est 
pIvotSe sur ledil ensemble mobile (1 1 ,1 2) mais qu'elle est axialement 
solidaire de cet ensemble mobile (11,12); par Ie fait que la premiere 
partie (8) de la tige est pivot6e sur rensemble mobile (11,12) mais 
axialement solidaire de celui-d et qu'elle est solidaire d'un premier 
pignon (15,15a3; et par Ie fait qu'un , ou un nombre impair de renvoi 
(16), pivot6s sur I'ensemble mobile (11,12) relie cin6matiquement Ie 
premier pignon (15) au second pignon (17). 

M§canisme selon la revendication 1, caract6ris6 par Ie fait que 
I'ensemble mobile (11,12) comporte une plaque avant (1 1) et une 
plaque arriere (12) paralleles et solidaires I'une de I'autre et par Ie fait 
que les premier (IS) et second (17) pignons ainsi que Ie renvoi (16) sont 
situ^ entre ces deux plaques (11,12). 

M6canisme selon ia revendication 2, caract6ris6 par Ie fait que Ie 
premier pignon (15) comporte un moyeu (15a) et par Ie fait que 
I'epalsseur du pignon et de son moyeu (15,15a) correspond h la 
distance separant les plaques (1 1, 12) de I'ensemble mobile. 

Mecanisme selon la revendication 2 ou la revendication 3, caracteris§ 
par I fait que la seconde partie (1 8) de la tige portant Ie second pignon 
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(17) presente entr ce pignon (17) et une partie de plus grand diametre 
une gorge doni la largeur cxsrrespond a I'epaisseur de la plaque avant 
(11) dans laquelle elle est pivotee. 

5. Mecanisme selon Tune des revendlcations pr6c6dentes, caracterise par 
le fait que Tensemble mobile se d^place au molns en partie dans un 
logement axial pratique dsms la boite de montre. 

6. M6oanisme selon Tune des revendlcations precedentes raract6ris6e par 
le fait que la seconde partie (1 8) de la tige est logee et pivotee dans une 
lumiere que comporte la plaque avant (1 1) de I'ensemble mobile (11,12), 
lumidre d^bouchant sur la tranche superieure de cette plaque (1 1). 

1. M6canisme selon Tune des revendications precedentes caracteris6e par 
le fait que les axes des deux parties (8,1 8) de la tige sont parall^les. 

8. Mecanisme selon I'une des revendications 1 a 6, caracterisee par le fait 
que les deux parties (8,18) de la tige forment un angle entre elles bien 
que situSes dans des plans paralleles entre eux; et par le fait que les 
pignons et renvois (1 5,16,1 7) sont des engrenages coniques. 

9. Mecanisme selon Tune des revendications precedentes caracterisee par 
te fait que Tune (18) des parties de la tige est reliee a un organe de 
manoeuvre monte sur une boTte de montre tandis que Tautre partie (8) 
est reli6e a un mouvement d*horlogerie plac6 dans ladite boTte de 
montre. 

10. Mecanisme selon la revendication 9 caract6ris6e par le fait que I'organe 
de manoeuvre est une couronne de remontoir et que le m6canisme est 
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un micanisme de remontage et de mise a I'heur d'un mouvement de 
rpontre. 
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^ ABREGE 

Le mecanisme de transmission de mouvements axlaux et rotatifs entre 
5 deux parties d'une tige d'axes d^cal^s comport© un ensemble mobile 

(11 ,12) ddplagable axlalement. La second© parUe (18) de la tige porta un 
second pignon (17) et est pivot6© sur ledit ensemble mobile (11,12) mals 
elle est axlalement solldair© de cet ensemble mobile (1 1 ,1 2). La premier© , 
partle (8) de la tig© est pivots© sur I'ensemble mobile (1 1,12) mals 
10 axlalement sdldaire de celui-ci et est solldaire d'un premier pignon 

(15,15a). Un. ou un nombre impair de renvoi (16), pivot6s sur I'ensemble 
mobile (11,12) relle cin^matiquement le pramier pignon (15) au second 
pignon (17). 


IS 


(figure 1) 




